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Prototipe Penyiraman Tanaman Otomatis Pada Tanaman Cabai 

Berbasis Mikrokontroller ATMega16 

 

Agus Nuryadi 

NIM. 08650035 

 

INTISARI 

 

 Para petani cabai sekarang mengembangkan sebuah metode bertanam di 
media yang kecil yaitu polybag. Sistem bercocok tanam ini membutuhkan lahan yang 
tidak terlalu besar. Merawat tanaman cabai itu mudah – mudah susah terutama saat 
penyiraman tanaman. Cara penyiraman tanaman cabai itu harus tepat yaitu tepat 
waktu, suhu, dan kelembaban tanah. Hal ini jarang sekali diperhatikan oleh petani. 
Padahal dengan cara penyiraman yang tepat hasil panen akan melimpah dan 
mengurangi kematian pada tanaman cabai. Kelembaban tanah yang terlalu tinggi 
membuat tanaman cabai akan membusuk dan kelembaban tanah yang rendah akan 
membuat tanaman cabai layu dan kering. 

 Prototipe penyiraman otomatis pada tanaman cabai berbasis mikrokontroller 
ATMega16 ini dibuat untuk memudahkan petani cabai pada media polybag. Sehingga 
mengurangi dampak kematian pada tanaman cabai dan dapat meningkatkan hasil 
panen tanaman cabai. 

 Prototipe sistem pernyiraman tanaman otomatis ini mengaplikasikan  sensor 
DHT11 (kelembaban) untuk mendeteksi kelembaban tanah dan sensor LM35 (suhu) 
untuk mendeteksi suhu disekitar tanaman cabai. Prototipe sistem dilengkapi dengan 
pompa air untuk penyiraman tanaman. Prototipe sitem akan mengirimkan aktifitas 
yang dilakukan oleh sistem kepada user yang akan dikirmkan melalui layanan SMS. 

 

Kata kunci : Penyiraman Tanaman, Prototipe ATMega16, Sensor suhu (LM35), 
Sensor kelembaban (DHT11), SMS 
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Prototipe Planting Otomatic Waters on Chilies Plant Basically Microcontroller 
ATMega16 

 

Agus Nuryadi 

NIM 08650035 

 

ABSTRACT 

 

 

Chilies farmer develop planting method in the small medium called polybag. 
This system does not need big yard. Taking care the chilies is easy, especially 
watering plants. The method of watering chilies plant should be exactly, i.e on time, 
temperature and the soil humidity. However, the fammer are farely for the method. 
Whereas, the exact watering will gives the affluent harvest and decrease the dying of 
chilies plant.  

The high soil humidity makes the chilies plant become rot and the low soil 
humidity makes the chilies plant become wilted and dry. The prototype otomatic 
waters planting on chilies plant based microcontroller ATMega16 is made for chilies 
farmer who use polybag. 

It is not only decrease the dying effect on chilies plant, but also it will increase 
the chilies harvest. This system is applying the DHT11 sensor (humidity) for soil 
humidity detection and LM35 sensor (temperature) to detect the temperature around 
chilies plant. The prototype system is completed with water pump for watering plant. 
The prototype system will sending the system activity which is doing by system to 
user it will sending by Short Message Service. 

 

 

Keywords : Watering Planting, Prototype ATMega16, Temperature sensor (LM35), 
Humidity sensor (DHT11), Short Message Service 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Cabai merupakan tanaman yang bisa tumbuh baik dimusim kemarau dimana 

tidak banyak air yang mengenang dan tidak terlalu lembab udaranya sehinga 

tanaman cabai tersebut tidak busuk.  Cabai dapat beradaptasi dengan baik pada 

temperatur 24 – 28o C dengan kelembaban yang tidak terlalu tinggi. Dengan 

masalah keterbatasan lahan, sekarang sedang dikembangkan bertanam cabai 

dengan cara polybag yaitu bertanam cabai menggunakan media tanam dalam pot 

(polybag) untuk mengatasi keterbatasan lahan. Bertanam dengan cara ini 

membutuhkan ketelatenan dalam merawat tanaman cabai agar bisa mendapatkan 

hasil yang maksimal. Merawat tanaman cabai selain pemupukan adalah 

penyiraman yang tepat. Penyiraman terkadang dilakukan secara teratur namun 

ketepatan waktu, suhu, dan kelembaban tanah kurang diperhatikan oleh 

pemelihara tanaman cabai. Apalagi jika pemelihara tanaman memiliki kesibukan 

lain maka penyiraman tanaman akan semakin tidak teratur. Penyiraman tanaman 

yang tidak teratur membuat hasil produksi tanaman cabai tidak akan maksimal 

bahkan tanaman cabai bisa mati. 

Salah satu metode penyiraman manual yang sering digunakan adalah 

menyiram dengan air melalui selang air kemudian ujung selang dipasangkan alat 

pemutar air yang berguna memutarkan air sehingga bisa menjangkau banyak 
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tanaman. Namun cara ini juga kurang efektif, karena kita tidak bisa mengetahui 

banyak air yang tersiram. Akibatnya jika terlalu banyak air yang tersiram maka 

kelembaban dalam tanah pun akan semakin tinggi. Padahal semakin tinggi 

kelembaban tanah maka cabai akan membusuk  

Berangkat dari masalah itu, penulis tergerak untuk ikut andil dalam 

memberikan sumbangsihnya bagi masyarakat dengan membuat prototipe 

penyiraman otomatis untuk tanaman cabai berbasis mikrokontroler ATMega 16 

untuk membantu petani atau pemeilihara tanaman cabai di polybag dalam 

menyiram tanaman. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka penulis merumuskan 

masalah dalam bentuk pertanyaan sebagai berikut:  

Bagaimana merancang prototipe suatu alat untuk menyiram tanaman secara 

otomatis dengan menggunakan pengecekan terhadap waktu , suhu serta sensor 

kelembaban, dan sistem ini dapat melaporkan melalui SMS Gateway. 

 

1.3 Batasan Masalah 

Penetapan batasan masalah yang dihadapi penulis perlu dilakukan agar 

pembahasan, penyusunan, dan pembuatan sistem dapat dilakukan secara terarah 
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dan tercapai sesuai dengan yang diharapkan, sehingga dibuatlah batasan masalah. 

Batasan masalah tersebut antara lain: 

1. Merancang prototipe sistem penyiraman tanaman otomastis dengan 

menggunakan sensor  kelembaban berbasis mikrokontroler ATMega16. 

2. Air yang akan dipergunakan untuk menyiram tanaman telah ditampung 

pada suatu tempat penampungan air dan akan disiramkan melalui alat air 

mancur aquarium. 

3. Tanaman cabai yang digunakan telah berusia antara 21-30 hari. 

4. Sistem ini hanya diterapkan pada musim kemarau. 

5. Sistem ini hanya terdapat dalam satu polybag tanaman. 

 

1.4 Tujuan 

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang prototipe suatu alat untuk 

menyiram tanaman cabai di polybag secara otomatis dengan menggunakan 

pengecekan terhadap waktu , suhu serta sensor kelembaban. 

 

1.5 Manfaat 

Sedangkan  manfaat penyusunan skripsi ini adalah sebagai berikut:  

1. Membantu petani cabai mengurangi pembusukan tanaman akibat terlalu 

banyak air dalam penyiraman tanaman cabai serta membantu 

memaksimalkan hasil panen cabai melalui cara penyiraman yang tepat. 
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2. Membantu petani dalam efektifitas dan efisiensi waktu yang digunakan 

dalam penyiraman tanaman cabai. 

 

1.6 Keaslian Penelitian 

Penelitian yang berhubungan dengan pembuatan aplikasi sistem prototipe 

penyiraman tanaman otomatis tanaman cabai berbasis ATMega16  di  Fakultas 

Sains dan Teknologi belum pernah dilakukan khususnya di Universitas Islam 

Negeri Sunan Kalijaga Yogyakarta. 
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BAB VII 

PENUTUP 

 

 

7.1 KESIMPULAN 

  Setelah penulis melakukan penelitian melalui tahap perancangan, 

implementasi dan pengujian baik dari sisi perangkat input maupun perangkat 

output, maka didapat kesimpulan bahwa prototipe sistem telah berhasil membantu 

user dalam penyiraman tanaman dan memberikan peringatan tentang aktifitas 

sistem melalui layanan SMS. 

7.2 SARAN 

  Setelah dilakukan pengujian prototipe sistem dan diperoleh kesimpulan 

yang tidak lepas dari kekurangan, maka saran untuk pengembangan prototipe 

penyiraman tanaman otomatis untuk tanaman cabai berbasis mikrokontroller 

ATMega 16 selanjutnya adalah sebagai berikut: 

1. Prototipe sistem bisa ditambah dan dikembangkan lagi untuk satu kebun 

tanaman cabai sehingga bisa langsung diterapkan di dunia pertanian. 

2. Sistem penyiraman tanaman ini dapat dikembangkan bisa dalam dua 

musim yaitu kemarau dan penghujan. 

3. Sensor kelembaban bisa diganti dengan sensor yang lebih peka terhadap 

kelembaban tanah. 



 
 

100 
 

DAFTAR PUSTAKA 

 

 

 

Herawan, B. (2013). Prototipe Sistem Pengaman Kendaraan Roda Dua Berbasis 

Mikrokontroler AVR-ATMega16 dan SMS Gateway. Yogyakarta: UIN 

Sunan Kalijaga. 

Muhammad, A. W. (2012). Prototipe Sistem Sekuriti Ruangan Berlapis Berbasis 

Mikrokontroller AVR-ATMega16 Dan Jaringan Syaraf Tiruan. Yogyakarta: 

UIN Sunan Kalijaga. 

Prayitno. (2011). Pengaturan Pompa Sirkulasi Air Kolam Via SMS Gateway 

Berbasis Mikrokontroler. Surabaya: Politeknik Elektronika Negeri 

Surabaya. 

Romadlon, A. N. (2013). Prototipe Sistem Kontrol Jarak Jauh Radio WLAN dengan 

Memanfaatkan Jaringan Seluler Berbasis Mikrokontroler AVR-ATMega16. 

Yogyakarta: UIN Sunan Kalijaga. 

 Andi Nalwan, Paulus. (2003). Panduan Praktis Teknik Antarmuka dan 

Pemrograman Mikrokontroller ATmega16. Jakarta: PT. Elex Media 

Komputindo. 

Atmel  Corporation. (2003). Atmel ATMega16  Datasheet. San Jose, CA: Atmel 

Corporation. 

Pitowarno, Endra. (2006). Robotika  Desain, Kontrol, dan Kecerdasan Buatan. 

Yogyakarta: Andi Offset.   



101 
 

 
 

Putra, Agfianto Eko. 2010. Tip dan Trik Mikrokontroler AT89 dan AVR. 

Yogyakarta :Gava media. 

Nurcahyo, Sidik.2012. Aplikasi dan Teknik Pemrograman Mikrokontroler AVR 

Atmel. Yogyakarta : Andi Offset. 

Budiharto, Widodo. 2009. Membuat Sendiri Robot Cerdas (Edisi Revisi). Jakarta 

: Kompas Gramedia. 

Kuhnel, C. (2001). BASCOM Programming of Microcontrollers with Ease. New 

York: Universal Publishers. 

Pitowarno, E. (2006). Robotika Desain Kontrol Dan Kecerdasan Buatan. 

Yogyakarta: Andi Offset. 

Putra, A. E. (2010). Mikrokontroller AT89 Dan AVR. Yogyakarta: Gava Media. 

Albert,  Paul Malvino (1999),  Prinsip-prinsip Elektronika, EDISI 3, JILID 1,  

Erlangga: Jakarta. 

Le Bodic, Gwenae¨l (2005). Mobile Messaging Technology and Services. West 

Sussex, England: John Wiley & Sons Ltd.Setiawan, Afrie (2009), Aplikasi 

Mikrokontroler ATMega 8535 dan ATMega 16 Menggunakan BASCOM 

AVR. Yogyakarta.  

Malvino, Albert Paul Ph.D, (1981)  Prinsip-prinsip Elektronika, Erlangga, 

Jakarta, Agustus.  

Anonim  (1999),  Penerapan Konsep Dasar Listrik dan Elektronika I dan II, 

makalah tidak diterbitkan. 

Anonim. (2009) Komponen Elektronika, URL: http://www.pdf-

search.com/komponen-elektronika-pdf.html, Agustus.  

Anonim. (2008)  Sensor Suhu, URL: http://www.pdf-search-egine.com/sensor 

suhu-pdf.html, Agustus.  

Anonim. (1996) 303 Rangkaian Elektronika, edisi keempat, PT Elex Media 

Komputindo, Jakarta. 



102 

 

CURRICULUM VITAE 

 

 

 

Nama  : Agus Nuryadi 

Tempat, Tanggal lahir  : Bantul, 02 Agustus 1990  

Jenis Kelamin  : Laki-laki  

Nama Ayah / Pekerjaan  : Wiyoto / Karyawan Swasta  

Nama Ibu / Pekerjaan  : Kaminem / Ibu rumah tangga  

Alamat  : Medelan Rt.03, Sumberagung, Jetis, Bantul 

No. HP  : 087734561007  

Email  : lopeh.vinala@gmail.com 

 

Riwayat Pendidikan :  

1996-2002  : SD N 4 Jetis 

2002-2005  : SMP N 3 Jetis 

2005-2008  : SMA N 1 Jetis  

2008-2015  : Program Studi Teknik Informatika, Fakultas Sains dan 

Teknologi, Universitas Islam Negeri Sunan Kalijaga 

Yogyakarta 


	HALAMAN JUDUL
	HALAMAN PENGESAHAN SKRIPSI
	HALAMAN PERSETUJUAN SKRIPSI
	HALAMAN PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI
	KATA PENGANTAR
	HALAMAN PERSEMBAHAN
	MOTTO
	DAFTAR ISI
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR TABEL
	INTISARI
	ABSTRACT
	BAB I PENDAHULUAN
	1.1 Latar Belakang Masalah
	1.2 Perumusan Masalah
	1.3 Batasan Masalah
	1.4 Tujuan
	1.5 Manfaat
	1.6 Keaslian Penelitian

	BAB VII PENUTUP
	7.1 KESIMPULAN
	7.2 SARAN

	DAFTAR PUSTAKA
	CURRICULUM VITAE



