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Prototipe Penyiraman Tanaman Otomatis Pada Tanaman Cabai

BerbasisMikrokontroller ATMegal6

Aqus Nuryadi
NIM . 08650035

INTISARI

Para petani cabai sekarang mengembangkan sebuah metode bertanam di
media yang kecil yaitu polybag. Sistem bercocok tanam ini membutuhkan lahan yang
tidak terlalu besar. Merawat tanaman cabai itu mudah — mudah susah terutama saat
penyiraman tanaman. Cara penyiraman tanaman cabai itu harus tepat yaitu tepat
waktu, suhu, dan kelembaban tanah. Hal ini jarang sekali diperhatikan oleh petani.
Padahal dengan cara penyiraman yang tepat hasil panen akan melimpah dan
mengurangi kematian pada tanaman cabai. Kelembaban tanah yang terlalu tinggi
membuat tanaman cabai akan membusuk dan kelembaban tanah yang rendah akan
membuat tanaman cabai layu dan kering.

Prototipe penyiraman otomatis pada tanaman cabai berbasis mikrokontroller
ATMegal6 ini dibuat untuk memudahkan petani cabai pada media polybag. Sehingga
mengurangi dampak kematian pada tanaman cabai dan dapat meningkatkan hasil
panen tanaman cabai.

Prototipe sistem pernyiraman tanaman otomatis ini mengaplikasikan sensor
DHT11 (kelembaban) untuk mendeteksi kelembaban tanah dan sensor LM35 (suhu)
untuk mendeteksi suhu disekitar tanaman cabai. Prototipe sistem dilengkapi dengan
pompa air untuk penyiraman tanaman. Prototipe sitem akan mengirimkan aktifitas
yang dilakukan oleh sistem kepada user yang akan dikirmkan melalui layanan SMS.

Kata kunci : Penyiraman Tanaman, Prototipe ATMegal6, Sensor suhu (LM 35),
Sensor kelembaban (DHT11), SMS
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Prototipe Planting Otomatic Waterson Chilies Plant Basically Microcontroller
ATMegal6

Agus Nuryadi
NIM 08650035

ABSTRACT

Chilies farmer develop planting method in the small medium called polybag.
This system does not need big yard. Taking care the chilies is easy, especialy
watering plants. The method of watering chilies plant should be exactly, i.e on time,
temperature and the soil humidity. However, the fammer are farely for the method.
Whereas, the exact watering will gives the affluent harvest and decrease the dying of
chilies plant.

The high soil humidity makes the chilies plant become rot and the low soil
humidity makes the chilies plant become wilted and dry. The prototype otomatic
waters planting on chilies plant based microcontroller ATMegal6 is made for chilies
farmer who use polybag.

It is not only decrease the dying effect on chilies plant, but also it will increase
the chilies harvest. This system is applying the DHT11 sensor (humidity) for soil
humidity detection and LM 35 sensor (temperature) to detect the temperature around
chilies plant. The prototype system is completed with water pump for watering plant.
The prototype system will sending the system activity which is doing by system to
user it will sending by Short Message Service.

Keywords : Watering Planting, Prototype ATMegal6, Temperature sensor (LM35),
Humidity sensor (DHT11), Short Message Service
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Cabai merupakan tanaman yang bisa tumbuh baik dimusim kemarau dimana
tidak banyak air yang mengenang dan tidak terlalu lembab udaranya sehinga
tanaman cabai tersebut tidak busuk. Cabai dapat beradaptasi dengan baik pada
temperatur 24 — 28C dengan kelembaban yang tidak terlalu tinggi. Dengan
masalah keterbatasan lahan, sekarang sedang dikembangkan bertanam cabai
dengan cara polybag yaitu bertanam cabai menggunakan media tanam dalam pot
(polybag) untuk mengatasi keterbatasan lahan. Bertanam dengan cara ini
membutuhkan ketelatenan dalam merawat tanaman cabai agar bisa mendapatkan
hasil yang maksimal. Merawat tanaman cabai selain pemupukan adalah
penyiraman yang tepat. Penyiraman terkadang dilakukan secara teratur namun
ketepatan waktu, suhu, dan kelembaban tanah kurang diperhatikan oleh
pemelihara tanaman cabai. Apalagi jika pemelihara tanaman memiliki kesibukan
lain maka penyiraman tanaman akan semakin tidak teratur. Penyiraman tanaman
yang tidak teratur membuat hasil produksi tanaman cabai tidak akan maksimal
bahkan tanaman cabai bisa mati.

Salah satu metode penyiraman manual yang sering digunakan adalah
menyiram dengan air melalui selang air kemudian ujung selang dipasangkan alat

pemutar air yang berguna memutarkan air sehingga bisa menjangkau banyak



1.2

1.3

tanaman. Namun cara ini juga kurang efektif, karena kita tidak bisa mengetahui
banyak air yang tersiram. Akibatnya jika terlalu banyak air yang tersiram maka
kelembaban dalam tanah pun akan semakin tinggi. Padahal semakin tinggi
kelembaban tanah maka cabai akan membusuk
Berangkat dari masalah itu, penulis tergerak untuk ikut andil dalam

memberikan sumbangsihnya bagi masyarakat dengan membuat prototipe
penyiraman otomatis untuk tanaman cabai berbasis mikrokontroler ATMega 16
untuk membantu petani atau pemeilihara tanaman cabai di polybag dalam

menyiram tanaman.

Perumusan M asalah

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka penulis merumuskan
masalah dalam bentuk pertanyaan sebagai berikut:
Bagaimana merancang prototipe suatu alat untuk menyiram tanaman secara
otomatis dengan menggunakan pengecekan terhadap waktu , suhu serta sensor

kelembaban, dan sistem ini dapat melaporkan melalui SMS Gateway.

Batasan M asalah
Penetapan batasan masalah yang dihadapi penulis perlu dilakukan agar

pembahasan, penyusunan, dan pembuatan sistem dapat dilakukan secara terarah



dan tercapai sesuai dengan yang diharapkan, sehingga dibuatlah batasan masalah.
Batasan masalah tersebut antara lain:

1. Merancang prototipe sistem penyiraman tanaman otomastis dengan
menggunakan sensor kelembaban berbasis mikrokontroler ATMegal6.

2. Air yang akan dipergunakan untuk menyiram tanaman telah ditampung
pada suatu tempat penampungan air dan akan disiramkan melalui alat air
mancur aquarium.

3. Tanaman cabai yang digunakan telah berusia antara 21-30 hari.

4. Sistem ini hanya diterapkan pada musim kemarau.

5. Sistem ini hanya terdapat dalam satu polybag tanaman.

1.4 Tujuan
Tujuan dari penelitian ini adalah merancang prototipe suatu alat untuk
menyiram tanaman cabai di polybag secara otomatis dengan menggunakan

pengecekan terhadap waktu , suhu serta sensor kelembaban.

1.5 Manfaat
Sedangkan manfaat penyusunan skripsi ini adalah sebagai berikut:
1. Membantu petani cabai mengurangi pembusukan tanaman akibat terlalu
banyak air dalam penyiraman tanaman cabai serta membantu

memaksimalkan hasil panen cabai melalui cara penyiraman yang tepat.



2. Membantu petani dalam efektifitas dan efisiensi waktu yang digunakan

dalam penyiraman tanaman cabai.

1.6 Keadian Pendlitian
Penelitian yang berhubungan dengan pembuatan aplikasi sistem prototipe
penyiraman tanaman otomatis tanaman cabai berbasis ATMedjalBakultas
Sains dan Teknologi belum pernah dilakukan khususnya di Universitas Islam

Negeri Sunan Kalijaga Yogyakarta.



BAB VII

PENUTUP

71 KESIMPULAN
Setelah penulis melakukan penelitian melalui tahap perancangan,
implementasi dan pengujian baik dari sis perangkat input maupun perangkat
output, maka didapat kesimpulan bahwa prototipe sistem telah berhasil membantu
user dalam penyiraman tanaman dan memberikan peringatan tentang aktifitas
sistem melalui layanan SMS.
7.2 SARAN
Setelah dilakukan pengujian prototipe sistem dan diperoleh kesimpulan
yang tidak lepas dari kekurangan, maka saran untuk pengembangan prototipe
penyiraman tanaman otomatis untuk tanaman caba berbasis mikrokontroller
ATMega 16 selanjutnya adalah sebagai berikut:
1. Prototipe sistem bisa ditambah dan dikembangkan lagi untuk satu kebun
tanaman cabai sehingga bisalangsung diterapkan di dunia pertanian.
2. Sistem penyiraman tanaman ini dapat dikembangkan bisa dalam dua
musim yaitu kemarau dan penghujan.
3. Sensor kelembaban bisa diganti dengan sensor yang lebih peka terhadap

kelembaban tanah.
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