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INTISARI 

 

Transmisi secara umum merupakan proses perpindahan tenaga pada sepeda 

motor. Manual transmisi adalah sebuah teknologi perpindahan rasio gear yang 

biasanya terdapat pada jenis motor CUB, Road Bike, CRUISER, OffRoad, dan 

Sport, dan di samping itu seiring perkembangan jaman sistem computer sering 

dipadukan dengan kehidupan sehari-hari. Penggunaan system microkontroler pada 

transmisi sepeda motor sendiri diprediksi akan tarus berkembang karena dinilai 

mempermudah pengguna dari orang yang memiliki keterbatasan kususnya pada 

kaki dan yang tidak. Oleh karena itu peneiti akan melakukan pengujian untuk 

melakukan penerapan system microkontroler dalam transmisi sepeda motor.  

Dimana alat atau system transmisi tangan tersebut diterapkan pada sepeda 

motor.Penelitian ini merupakan sebuah rancang bangun dengan menggunakan 

metode menggunakan metode prototipe yang dilakukan dengan proses pengamatan 

secara langsung. 

Tahapan penelitian ini yang pertama melakukan perancangan alat dan alur 

kinerja dari sistem alat transmisi tersebut dan selanjutnya melakukan uji coba 

langsung pada sepeda motor. Berdasarkan hasil penelitian dan ujicoba dapat 

disimpulkan bahwa system  transmisi tangan pada motor bekerja dengan baik dan 

sesuai yang di harapkan. 
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ABSTRACT 

 

Transmission is a process of transferring power on a motorcycle. Manual 

transmission is a gear ratio transfer technology that is usually found in motorcycle 

types of CUB, Road Bike, CRUISER, OffRoad, and Sport. Along with the 

development of technology, computer systems are often integrated with everyday 

life. The use of microcontroller systems in the motorcycle transmission is predicted 

to grow because it is considered easier for people who have no or have disabilities, 

especially without legs. Therefore, researchers conducted tests to implement the 

microcontroller system in motorcycle transmissions.  

In this case, hand transmission system is applied to the motorcycle. This 

study used a prototype method conducted in the direct observation. 

The first stage of this research was to design tools and the performance flow 

of the transmission system and then directly test the motorbike. The results of 

research and trials show that assistive tools of hand transmission system on the 

motorcycle using Arduino Uno worked well as expected.   
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Dalam perkembangan zaman yang semakin pesat, dan meningkatnya 

teknologi tidak hanya pada bidang IT tetapi juga bidang-bidang lain seperti 

otomotif dalam kehidupan sehingga membuat perkembangan teknologi dimana 

unsur IT pada bidang Otomotif sehingga banyak orang-orang bisa menikmati 

dan merasakan perkembangan teknologi yang ada saat ini, akan tetapi ada 

sebagian golongan orang yang memiliki kondisi tertentu yang biasanya bisa 

menggunakan motor dengan perseneling pada kaki kiri menjadi tidak bisa 

karna cidera, sebagai fareasi pada kendaraan bermotor untuk merubah posisi 

perseneling dari kaki ke tangan, dan sebagai pilihan lain modifikasi perseneling 

kaki ke perseneling tangan, dan juga bagi sebagian umum masyarakat yang 

menggunakan teknologi manual transmition kususnya pada motor (otomotif) 

merasa kesulitan saat harus mengangkat beban berat dimana penggunaan motor 

manual transmission sangat dianjurkan, dibanding auto matic dikarenakan jika 

melalui trek tanjakan auto matik yang menggunakan cara kerja sentrifugal, 

sehingga dalam hal angkatan pertama pada motor auto transmition lebih lemah 

dan lama dibanding manual transmition, dangan ini dibutuhkan sebuah alat 

yang bisa mempermudah user dalam pengoprasian manual transmition pada 

motor, dimana diharap kan juga bisa membantu seseorang yang memiliki 

kekurangan dan yang tidak dalam menjalankan manual transmition.   

Manual transmition adalah sebuah teknologi perpindahan rasio gear yang 

biasanya terdapat pada jenis motor CUB, Road Bike, CRUISER, OffRoad, dan 

Sport. sedangkan Scuter Matic Tidak memiliki rasio gear melainkan 

mengunakan CVT, Rolers dan Belt, motor dengan Rasio biasanya memiliki 

tenaga yang besar dan cocok untuk angkat barang berat yang juga memiliki 

ancang pendek dan sedangkan yang tidak biasanya membutuhkan ancang-

ancang lebih panjang dalam hal mengangkat berat yang di bawa dan juga akan 

lebih boros pada rolers dan belt. 
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Motor dalah salah satu kebutuhan sekunder bagi masyarakat saat ini, 

banyak masyarakat yang menggunakan sepeda motor sebagai alat tranportasi 

tapi juga sebagau sumber pencacharian, akan tetapi bagi sebagian orang hanya 

beberapa jenis kendaraan (motor) yang bisa di gunakan.       

Oleh karena itu dibutuhkan suatu alat yang bisa membatu bagi orang 

memberikan pilihan metode perpindahan transmisi agar dapat menggunakan 

motor type manual transmisi dengan metode perseneling yang berbeda. 

Berdasarkan penjelasan diatas, penulis tertarik untuk melakukan 

penelitian dalam rangka skripsi dengan tema “RANCANG BANGUN ALAT 

BANTU TRANSMISI BERBASIS MICROKONTROLER ARDUINO UNO”. 

Harapan dari penelitian ini adalah agar dapat memberikan  solusi sebagai 

pemecahan masalah bagi sebagian orang agar mempermudah kegiatan 

keseharian kususnya pada penggunaan motor. 

 

1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka rumusan masalah dalam hal ini 

adalah : 

1. Bagaimana membuat transmisi tangan yang mudah digunakan. 

2. Bagaimana melakukan seting perseneling pada transmisi tangan. 

3. Bagaimana bagaimana membuat alat transmisi tangan dengan kendali 

mikroconroler. 

4. Bagaimana bagaimana menerapkanya pada motor. 

Sehingga penulis merumuskan bahwa permasalahan yang akan 

diselesaikan dengan penelitian ini adalah bagaimana merancang prototype 

alat yang akan dibuat dan menerapkanya pada motor manual di masyarakat. 

 

1.3 Pembatasan Masalah 

Dalam perancangan Sistem kendali perseneling ini, penulis 

membatasi masalah sebagai berikut: 

1. Analisis dan perancangan alat yang akan di buat. 
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2. Analisis dan perancangan alat berbasis microcontroler menggunakan 

Arduino uno dan Arduino IDE sebagai tools-nya. 

3. Permasalahan penelitian dibatasi hanya untuk rancamgan alat dan 

ujicoba. 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

       Tujuan dari penelitian kali ini yaitu untuk:  

1. Membuat alat untuk dapat memberikan solusi kepada seseorang yang 

menginginkan fareasi dalam perpindahan transmisi motor manual, dari 

yang memiliki kaki yang sehat dan normal atau yang dimana memiliki 

kendala pada kaki dari yang cidera sehingga susah menggerakkan dengan 

kaki agar bisa menggunakan tangan. 

2. Membuat alat yang bisa berfungsi sebagai alat perpindahan transmisi pada 

motor manual tanpa harus merubah body,krangka,dan bentuk motor 

sehingga bisa di kembalikan ke posisi semula(copot pasang).  

3. Membantu memberikan pilihan lain alat untuk metode perpindahan 

transmisi. 

 

1.5 Batasan Penelitian 

Dalam penelitian perlu adanya pembatasan masalah agar penelitian lebih 

terarah dan memudahkan dalam pembahasan sehingga tujuan penelitian dapat 

tercapai. Adapun beberapa batasan yang digunakan dalam penelitian adalah 

sebagai berikut:  

1. Pengujian dilakukan hanya pada motor kopling manual. 

2. Pembuatan alat menggunakan bahasa pemograman menggunakan Bahasa 

yang sesuai dengan Arduino Uno dan Arduino IDE sebagai tools-nya. 

3. Penelitian dibatasi hanya untuk rancamgan alat dan ujicoba. 

4. Uji coba yang dilakukan sebatas motor jenis CUB (motor bebek). 
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1.6 Manfaat Penelitian  

Manfaat dari penelitian ini yaitu membuat alat dimana diharapkan dapat 

memberikan solusi kepada seseorang yang menginginkan fareasi dalam 

perpindahan transmisi motor manual, dari yang memiliki kaki yang sehat dan 

normal atau yang dimana memiliki kendala pada kaki dari yang cidera sehingga 

susah menggerakkan dengan kaki agar bisa menggunakan tangan, yang dimana 

tanpa harus merubah body, krangka, dan bentuk motor sehingga bisa di 

kembalikan ke posisi semula(copot pasang). 

 

1.7 Keaslian Penelitian 

Penelitan yang berhubungan dengan pengembangan  alat belum pernah 

dilakukan sebelumnya maka dari itu refrensi akan di ambil dari berbagai 

sember yang memiliki keterkaitan yang mendekati. 
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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1  Kesimpulan  

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan terhadap pembangunan alat 

transmisi tangan pada sepeda motor menggunakan mikrokontroler Arduino Uno, 

maka dapat diambil kesimpulan sebagai berikut: 

1) Alat transmisi tangan pada sepeda motor menggunakan mikrokontroler 

Arduino Uno telah berhasil dirancang dengan cukup baik. 

2) Alat mampu berjalan dengan baik saat di oprasikan dengan push button 

dengan ditekan dengan tangan. 

3) Alat mampu memasukkan atau menambah perseneling saat ditekan pada 

push button.  

4) Alat mampu memasukkan atau menambah perseneling saat ditekan pada 

push button. 

5) Alat memberikan pilihan atau referensi lain di saat mengalami cidera 

tanpa harus merubah bentuk motor. 

6) Alat memberikan solusi bagi beberapa orang yang sering mengalami 

cidera pada kaki.  

7) Alat dirasa nyaman digunakan apabila perjalanan jauh 

 

5.2   Saran 

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan dan kesimpulan yang didapatkan, 

maka saran untuk penelitian lebih lanjut sebagai berikut: 

1) Penelitan alat bantu transmisi tangan dengan microkontroler yang masih 

berbentuk prototipe agar dapat dikembangkan menjadi alat yang dapat 

diproduksi. 

2) Melakukan modifikasi terhadap perangkat keras dan RPM pada magnet 

dan spedo meter menggunakan sensor agar dapat mesuk otomatis tanpa 

tombol. 
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3) Agar catu daya didapatkan melalui arus accu motor secara langsung tanpa 

converter atau step down DC to DC, AC to DC. 

4) Melakukan Perbaikan Pada design PCB agar lebih ringkas. 
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