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RANCANG-BANGUN PERANGKAP TIKUS ELEKTRONIK  

BERBASIS SENSOR INFRA MERAH 

Oleh: 

Afriz Amin Mufti 

NIM : 05620004 

 

INTISARI 

Telah dibuat suatu perangkap tikus elektronik yang merupakan perangkap tikus 

dengan dilengkapi suatu komponen elektronik sebagai pengendali utamanya. 

 

Rancangan sistem perangkap tikus elektronik melalui tahap pembuatan perangkat 

keras (hardware) dan perangkat lunak (software). Perangkat keras terdiri dari 

kotak perangkap tikus, sensor infra merah, komparator, mikrokontroler AT89S51, 

rangkaian driver serta motor DC sebagai penggerak pintu. Sedangkan perangkat 

lunak adalah program perintah dalam bahasa assembler yang di-compile ke 

dalam mikrokontroler. 

 

Pintu perangkap akan tertutup apabila diantara receiver dan transmitter sensor 

infra merah terdapat suatu benda dalam hal ini adalah tikus yang menghalangi 

pancaran sinar dari transmitter ke receiver. Alat ini sudah diuji langsung untuk 

menangkap tikus dan hasilnya dari sepuluh kali percobaan, sebanyak tujuh kali 

berhasil menangkap tikus. 

 

Kata kunci : Perangkap Tikus Elektronik, Sensor Infra Merah, Komparator, 

Mikrokontroler AT89S51, Rangkaian Driver dan Motor DC. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang      

Perkembangan di bidang teknologi dewasa ini semakin pesat di setiap 

bidang dengan segala kemudahan yang ditawarkan sehingga manusia sangat 

terbantu dalam segala aktifitasnya. Aktifitas manusia yang terasa sulit dan 

banyak menghabiskan waktu dapat diselesaikan dengan mudah dan cepat. 

Salah satunya adalah perkembangan sistem alat pengindera, atau sering kita 

kenal dengan sensor. Sensor adalah peralatan yang menerima rangsangan dan 

memberikan respon berupa besaran listrik.
1
 Penggunaan sensor pada peralatan 

elektronik biasa difungsikan  sebagai indera. Seperti halnya pada indera 

manusia, teknologi sensor ini dapat mendeteksi bau, rasa, warna, cahaya, suhu 

dan lain sebagainya. Contoh nyata penggunaan sensor sekarang ini 

diantaranya pintu buka-tutup otomatis yang menggunakan sensor ultrasonik 

ataupun sensor infra merah yang banyak kita lihat di mal-mal ataupun gedung 

perkantoran. Alat ini dapat mendeteksi keberadaan benda didepannya 

sedemikian sehingga jika ada objek yang mendekati pintu maka, pintu akan 

terbuka secara otomatis. Contoh lain adalah pendeteksi pencemaran udara 

menggunakan sensor gas. Sensor gas banyak dipakai di kota-kota besar untuk 

mengetahui tingkat pencemaran udara di daerah tersebut.  

Selain teknologi sensor, saat ini perkembangan sistem pengendali atau 

disebut mikrokontroler sangat ramai dibicarakan. Mikrokontroler, sebagai 

                                                 
1 Jacob Fraden, Handbook of Modern Sensor, (New York: Springer, 2003) 
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suatu terobosan teknologi mikroprosessor dan mikrokomputer, hadir 

memenuhi kebutuhan pasar dan teknologi baru. Sebagai teknologi baru, yaitu 

teknologi semikonduktor dengan kandungan transistor yang lebih banyak 

namun hanya membutuhkan ruang yang kecil serta dapat diproduksi secara 

massal membuat harganya menjadi lebih murah dibandingkan 

mikroprosessor.
2
 Perkembangan teknologi tersebut memberikan alternatif 

berbagai pemecahan masalah secara lebih efektif  dan efisien. 

Salah satu permasalahan yang ada dalam masyarakat adalah masalah 

gangguan kesehatan yang disebabkan oleh banyaknya tikus yang 

menyebabkan penyakit. Hewan ini cukup menjadi masalah bagi penghuni 

karena disamping dapat menyebabkan penyakit (tempat penampung bakteri 

patogen yang dapat menular ke manusia) sering pula mencuri makanan, 

merusak bagian-bagian rumah atau peralatan lainnya. Perlunya kontrol untuk 

membasmi hewan ini diperlukan bagi penghuni dalam menanggulanginya.
3
 

Berbagai cara untuk menanggulangi keberadaan tikus diantaranya dengan 

membuat suatu perangkap tradisional, menembak dengan senapan angin, 

memberi umpan yang telah diberi racun dan lain sebagainya. Usaha-usaha 

tersebut tidak sepenuhnya gagal tapi memiliki efek samping. Seringkali 

penggunaan perangkap tradisional tidak mampu membuat tikus tertangkap 

walaupun umpan telah dimakan oleh tikus-tikus tersebut karena sistem 

mekaniknya kurang tepat. Penggunaan senapan angin memang bisa membuat 

tikus mati, tapi tikus tersebut tidak mati di tempat  kejadian melainkan di 

                                                 
2
 Agfianto. Eko Putro, Belajar Mikrokontroler AT89C51/52/55. (Yogyakarta : Gava Media, 2006) 
3
 Roli Sofwah, Membasmi Tikus di Peternakan, (CP-Buletin Service Nomor 92,  Agustus 2007) 
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tempat lain di sekitar rumah yang sulit untuk di jangkau. Bila tidak segera 

dicari maka terjadi bau busuk yang sangat menyengat dari bangkai tikus yang 

tertembak tadi. Begitu juga dengan penggunaan racun, efek sampingnya sama 

dengan penggunaan senapan tadi. 

Melihat hal-hal di atas, penulis mencoba memecahkan masalah 

tersebut serta mengaplikasikan teknologi dari sensor pada tugas akhir menjadi 

sebuah alat kendali otomatis dengan judul RANCANG-BANGUN 

PERANGKAP TIKUS ELEKTRONIK BERBASIS SENSOR INFRA 

MERAH. Keunggulan alat ini dibandingkan dengan alat-alat yang sudah ada 

diantaranya tidak adanya efek samping seperti bau bangkai dari tikus, mudah 

untuk digunakan dan yang paling penting adalah penggunaan sensor infra 

merah yang tak terlihat membuat tikus tidak jera untuk ‘mengambil’ umpan 

dari perangkap tersebut. 

B. Identifikasi Masalah 

1. Banyaknya tikus yang dapat menggangu kesehatan manusia. 

2. Perangkap tikus yang kurang efektif. 

C. Batasan Masalah 

Batasan masalah dari penulisan tugas akhir ini adalah: 

1. Penerapan sensor infra merah pada perancangan dan pembuatan 

perangkap tikus elektronik. 

2. Perancangan dan pembuatan software untuk mikrokontroler 

menggunakan bahasa assembler. 

3. Tidak membahas apabila perangkap menangkap objek selain tikus. 
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BAB V 

KESIMPULAN 

 

A. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan maka dapat 

disimpulkan: 

1. Perancangan dan pembuatan perangkap tikus elektronik terdiri dari 

perancangan dan pembuatan hardware dan software. Perancangan dan 

pembuatan hardware meliputi perancangan dan pembuatan rangkaian 

sensor, minimum system mikrokontroler, rangkaian relay driver, rangkaian 

output berupa motor DC dan juga kotak perangkap tikus. Sedangkan 

perancangan dan pembuatan software adalah membuat diagram alir kerja 

dari mikrokontroler serta program dalam bahasa assembler yang akan 

dimasukkan ke mikrokontroler tersebut. 

2. Prinsip kerja dari perangkap tikus elektronik yang telah dibuat adalah 

mendeteksi ada atau tidaknya tikus yang masuk ke dalam perangkap yang 

menghalangi pancaran sinar infra merah menuju fotodioda. Jika ada tikus 

yang menghalangi pancaran sinar infra merah menuju fotodioda maka, 

pintu akan menutup secara otomatis. 

B. Saran 

  Alat ini tidak bisa menangkap tikus secara massal sehingga, bagi 

peneliti selanjutnya sebaiknya dikembangkan suatu alat perangkap tikus 

elektronik yang mampu menangkap tikus secara massal. 
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Gambar Alat  

Rangkaian pengendali

LED infra merahFotodioda

Pintu geser

PengaitMotor DC

 

Gambar 4.8 Sketsa alat tampak dari samping 

 

 

Gambar 4.9 Alat tampak dari atas   

 

LAMPIRAN A 
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LAMPIRAN B 

 

Uji Langsung atau Uji Lapangan  

Yaitu pengujian alat untuk menangkap tikus. 

Tempat pengujian : Rumah penulis 

  Dengan alamat,barat SMA Alhikmah,  jl. Benda, 

Sirampog, Brebes  rt 03/rw.1. Jawa Tengah 52272. 

Waktu   : Tanggal 7 s/d 16 Juli 2009 

Banyaknya pengujian : 10 kali 

Hasil   : tersaji dalam tabel sebagai berikut 

NO Hari ke- Jumlah tikus tertangkap Keterangan 

1 1 1 Berhasil  

2 2 1 Berhasil 

3 3 1 Berhasil 

4 4 1 Berhasil 

5 5 1 Berhasil 

6 6 1 Berhasil 

7 7 - Tidak Berhasil 

8 8 - Tidak Berhasil 

9 9 1 Berhasil  

10 10 - Gangguan tikus mulai 

berkurang 
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